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MOTEUR
ROTOR
PRINCIPAL

ACCU LIPO
2S (8V)

+6V à +8V4

Régulateur Low DropOut

Récepteur
RC

signal PPM voie 4 " GAZ
"

Récepteur
RC

signal PPM voie 2 " ANTI-COUPLE
"

ALIMENTATION du PIC et du RECEPTEUR RC

SCHOTTKY

E12-E13-E14-E15 =
Programmation du PIC
'in-circuit'

SO-8 (Boitier CMS )

MOTEUR
ANTI-COUPLE

SO-8 (Boitier CMS )

SCHOTTKY

C7 et C8 = 4n7 =
Antiparasitage

Attention: le LM2940 / 5V est instable en l'absence de
condensateur sur la sortie (voir datasheet) La tension
qu'il délivre monte alors au dessus de 5V

Pour tests
seulement

Pour hélico Piccolo 03

DOUBLE VARIATEUR MIXEUR POUR 2 MOTEURS DC (Hélico)
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